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(57) Abstract : The invention relates to a machining system (1), es- 
"pecially a welcfing cell, used to machine workpieces (2), especially 
the body parts of vehicles. The machining system comprises one or 
several machining stations (15, 16) with robots (18, 19,20) and at least 
one rotation station (5) which has at last two work points (6,7) for si- 
multaneous completion of various work processes. The rotation sta- 
tion (5) comprises at least two adjacent rotation units (8,9) which can 
move on multiple axes and are provided with gripper tools (1 1 , 12, 13) 
and working areas (10) which intersect each other at the work points 
(6,7). The rotation units can be embodied in the form of rotatable 
transport robots (8,9). 

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine Bearbei- 
tungsanlage (1), insbesondere Schweisszelle, zur Bearbeitung von 
Werkstucken (2), insbesondere Karosserieteilen von Fahrzeugen. 
Die Bearbeitungsanlage weist ein oder mehrere Bearbeitungs- 
stationen (15,16) auf mit Robotern (18,19,20) und mindestens 
einer Drehstation (5), welche mindestens zwei Arbeitsstellen 
(6,7) auf weist zur simultanen Durchfuhrung von verse hiedenen 
Arbeitsvorgangen. Die Drehstation (5) weist mindestens zwei 
nebeneinander angeordnete mehrachsig bewegliche Dreheinheiten 
(8,9) auf mit Greifwerkzeugen (11,12,13) und mit Arbeitsbereichen 
(10), die einander an den Arbeitsstellen (6,7) uberschneiden. 
Die Dreheinheiten kOnnen als drehbare Transportroboter (8,9) 
ausgebildet sein. 


